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Beschreibung

[0001] Eine in den Bereich Technik gehérende Vor-
richtung (Magnetmotor), zur Erzeugung von Energie,
auf der Basis sich abstofRender Pole von Dauermag-
neten.
1) das Anbringen der magnetischen Ausrichtung
Nord, Sud (+, —) geschieht in einem Winkel von 45
Grad. Beim Anbringen von zwei Magneten stolRen
sich gleiche Pole im Winkel von 45 Grad ab.
2) diese Wirkung wird genutzt um eine Vorrich-
tung (Motor) in eine gleichmaRige Drehung zu
versetzen. Dieser Motor kann dann wiederum z.
B. einen Generator betreiben.
3) der Magnetmotor besteht aus einer drehend
gelagerten Mittelachse. Zwei feststehenden Dau-
ermagneten und zwei an der Mittelachse aritierten
Dauermagneten.
4) der Magnetmotor besitzt ein Spannsystem zum
Zusammenpressen der Dauermagnete sowie ei-
nen Notausschalter zum schnellen Trennen der
Dauermagnete.
5) um das vordringen magnetischer Strahlung in
die Umgebung zu verhindern wird der Magnetmo-
tor mit einer Hille, aus nichtmagnetischen Ele-
menten die mit handelsiblichen Bauschaum be-
fillt werden, umschlossen.
6) dieser Motor ist im Baukastensystem konstru-
iert. Das heilt, es kbnnen mehrere Motoren lber-
einander gesetzt werden um die Leistung zu erhé-
hen.
7) der Magnetmotor kann Weltweit, in allen berei-
chen der Industrie und Privat zur Herstellung von
Energie genutzt werden.
8) nach meinen Erkenntnissen gibt es zum Stand
der Technik nichts Vergleichbares.

[0002] Schutzanspruch wird begehrt auf:
1 Magnetmotor auf der Basis von sich abstol3en-
den Magneten
2 Spannsystem zum Zusammenpressen und ent-
spannen der Magnete, mit Notausschalter
3 Magnetische Strahlung verhindernde Hulle mit
Bauschaumflllung
4 Baukastensystem der Magnetmotoren und Ein-
rastmechanismus der Mittelstange

Beschreibung:
Der Motor

[0003] Alle verwendeten Materialien dirfen nicht
magnetisch sein. Es wird entweder Aluminium, Plas-
tik oder nichtmagnetischer Edelstahl verwendet.

[0004] Die aus nichtmagnetischen Edelstahl beste-
hende Mittelachse besteht im Wesentlichen aus zwei
Teilen. Das tragende grofie Mittelteil (Bild A) 1, fuihrt
zentral von oben nach unten durch den gesamten
Motor. Der untere Abschluss ist (Bild A) 2 und (Bild F)
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1 so bearbeitet, das dieser mit weiteren Motoren ver-
bunden werden kann. Das kleine obere Teil der Mit-
telstange (Bild A) 3/(Bild B) 1 ist von der Form, der
Ecken, das genaue Gegenstiick vom unteren Ab-
schluss (Bild A) 2 und passen genau ineinander (Bild
F).

[0005] Das obere Kugellager (Bild A) 4/(Bild B) 2
dient als zentrale Halterung fir den Stabilisierungs-
rahmen (Bild A) 5/(Bild B) 3 der um den gesamten
Motor geht. Gleichzeitig nimmt es die Drehungen der
Mittelachse auf.

[0006] Am unteren Teil des oberen Kugellagers ist
eine Metallscheibe angebracht (Bild A) 6/(Bild B) 4.
Diese ist in der Mitte so ausgestanzt das, das Loch
etwas groRer ist wie der Durchmesser der Mittelach-
se, da diese nicht berihrt werden darf. Diese Metall-
scheibe dient zur Befestigung der oberen Feder und
verhindert ein verrutschen der oberen Feder.

[0007] Die obere Feder soll bei einem schnellen L6-
sen der zusammengepressten Magnete verhindern
das die Magnethaltevorrichtung gegen das obere Ku-
gellager stot (Bild A) 7. Die obere Feder ist vom in-
neren Durchmesser so grof} ausgelegt das die Mittel-
achse nicht beriihrt werden kann.

[0008] An der oberen Verlangerungshllse (Bild A) 9
ist wie an dem oberen Kugellager eine Metallscheibe
angebracht (Bild A) 8, die der Aufnahme und Befesti-
gung der oberen Feder dient.

[0009] Die obere Verlangerungshilse nimmt die Be-
festigung (Bild A) 10 (Bild H) 1 fir das obere Press-
rohr (Bild A) 11 auf. Die obere Verldngerungshlilse ist
fir einen gewissen Abstand zwischen der Magnet-
haltevorrichtung und dem oberen Pressrohr notwen-
dig, da sonst der Winkel zum Betéatigen des Press-
rohres zu gering ist. (Die Magnethaltevorrichtung ist
die Bezeichnung fiir den gesamten oberen Teil der
die Dauermagnete aufnimmt).

[0010] Der innere Durchmesser der oberen Verlan-
gerungshiilse ist so grofd ausgelegt das die Mittelach-
se nicht berihrt werden kann.

[0011] Die obere Verlangerungshilse wird am obe-
ren Halteteller der Magnethaltevorrichtung fest ver-
ankert.

[0012] Der obere Halteteller (Bild A) 12 dient als
Stitze und Halterung der Dauermagnete. Der innere
Durchmesser ist so grofd ausgelegt, das die Mittel-
stange nicht beriihrt werden kann. AulRerdem hat der
obere Halteteller vier quadratische Verlangerungen
die in der Mitte rund ausgeschnitten sind. In diesen
Ausschnitt kommt ein kleines Kugellager welches
vom Innendurchmesser auf den Stabilisierungsrah-
men passt (Bild A) 13/(Bild B) 5. Der obere Halteteller
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und alle enthaltenen Elemente (Magnethaltevorrich-
tung) kdnnen so in der Waagerechten verschoben
werden. Aullerdem werden die auftretenden Langs-
krafte auf den Stabilisierungsrahmen Ubertragen.

[0013] Ebenfalls zur Verschiebung in der Waage-
rechten und zum Abstand halten, zur sich drehenden
Mittelachse ist das Kugellager zustandig (Bild A) 14.
Dieses Kugellager muss die Drehungen der Mittel-
achse aufnehmen kénnen und sich gleichzeitig in der
Waagerechten bewegen kdnnen.

[0014] Auf dem Halteteller werden die Dauermag-
nete verankert (Bild A) 15. Die Dauermagnete haben
die Form von ,Kuchenstiicken” und werden vom Her-
steller einzeln je in einem Winkel von 45 Grad mag-
netisiert. Wenn die Magnetscheiben nicht topp zuein-
ander passen oder kleine Eckchen ausgeschlagen
sind, kann es zu magnetischen Verwirblungen kom-
men, die sich negativ auf den ganzen Ablauf auswir-
ken k&nnen. Das heil’t die Dauermagnete dirfen kei-
nerlei Beschadigungen aufweisen und missen abso-
lut stimmig und genau gearbeitet sein. Die Grofe der
einzelnen Dauermagnetstiicke (Kuchenstlicke) soll-
te, um das Risiko magnetischer Verwirblungen zu
vermeiden, zu den Gegenmagneten unterschiedlich
grof® sein. Ich habe hier 8 Stiick a 35 Grad und 2
Stlck a 40 Grad gewahlt.

[0015] Die Gegenmagnete haben die Grolie von 8
Stlck a 45 Grat. Da durch tberschneidet sich an den
beiden Gegenmagneten immer nur eine Trennlinie
der Magnetstlicke. Unterhalb des Kugellagers wird
eine Metallscheibe angebracht (Bild A) 16. Diese hat
die Aufgabe den inneren Teil der Dauermagnetstiicke
aufzunehmen und gegen jede Art des Verrutschens
zu sichern. Nach dem die Dauermagnetstiicke in die
Metallscheibe gepresst (die Dauermagnetstiicke sto-
Ren sich voneinander ab) wurden, werden sie aufden,
mit den aus vier gleich groflen Teilen bestehenden
Befestigungskrallen verankert (Bild A) 17/(Bild B) 6.

[0016] Die Befestigungskrallen werden umlaufend
aufgesteckt und in einer Nut im oberen Teil des Hal-
teteller verankert (Bild A) 18. Die Dauermagnetsti-
cke sind so fest verankert und kénnen, da sie sich ge-
genseitig abstoRen nicht mehr verrutschen.

[0017] Die mittlere Magnethaltevorrichtung besteht
aus zwei Dauermagneten (Gegenmagnete) die sich
frei drehen kénnen. Sie werden auf Abstand gehalten
und sind fest mit der Mittelachse verbunden.

[0018] Der Abstandshalter soll verhindern, dass
sich die magnetischen Strahlungen der beiden Ge-
genmagnete behindern. Der Abstandshalter besteht
aus den beiden Gegenmagneten, die wieder als Dau-
ermagnetstlicke (wie oben beschrieben) ausgelegt
sind (Bild A) 19.
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[0019] Der Abstandshalter besteht aus zwei glei-
chen Teilen. Teil Eins besteht aus einem Mittelteil
(Bild A 9 21), sowie aus einer oberen und unteren
Halterung (Bild A) 22. Diese beiden Halterungen die-
nen als Auflagen fir unsere Gegenmagnete und sind
fest mit dem Mittelteil verbunden. Dieser Abstands-
halter wird mit vier Schrauben an der Mittelstange be-
festigt (Bild A) 23. Teil Zwei des Abstandshalters ist
das genaue Gegenstlck von Teil Eins (Bild A) 25 und
wird ebenfalls mit vier Schrauben an der Mittelstange
befestigt (Bild A 24). Es ist natlrlich méglich den Ab-
standshalter aus einem Stlck herzustellen und ihm
dann auf seinen Platz zu fadeln. Ich habe mich dafur
entschieden aus zwei gleichen Teilen (rechts und
links) herzustellen. Ich glaube, das Handling beim
Einbau ist so einfacher.

[0020] Eine Metallscheibe, deren innerer Durch-
messer genau so grol} ist, das sie an die Mittelachse
passt, wird oben auf das Mittelteil des Abstandshal-
ters geschraubt (Bild A) 26.

[0021] Diese Metallscheibe hat die Aufgabe den in-
neren Teil der Dauermagnetsticke aufzunehmen und
gegen jede art des Verrutschen zu sichern.

[0022] Mit der Metallscheibe auf den unteren Teil
der Abstandhalters wird analog verfahren (Bild A) 27.

[0023] Die duliere Befestigung (Bild A) 20, die aus
vier gleich grofien Teilen besteht wird von auf’en an
die obere- und untere Halterung angelegt und in eine
Nut gepresst (Bild A). Die Nut sollte fir den Notffall
wieder gedffnet werden kénnen. Nach dem die Dau-
ermagnetsticke in die Metallscheibe gepresst (die
Dauermagnetstiicke stoflen sich voneinander ab)
wurden, werden sie auflen, mit den aus vier gleich
groBen Teilen bestehenden mittleren Befestigungs-
krallen verankert (Bild A) 29. Diese mittleren Befesti-
gungskrallen werden mittels Schraube (Bild) 30 an
den dufieren Befestigungen befestigt.

[0024] In diesen mittleren Befestigungskrallen wur-
den im Vorfeld mittig lauter kleine Lécher gebohrt. In
diese kann man kleine Schraube einschrauben die
als Gewicht dienen, falls hier eine Unwucht auftritt.

[0025] Der untere Teil ist fast eine Wiederholung
des oberen Teils.

[0026] Das untere Kugellager (Bild A) 31/(Bild B) 2
dient als zentrale Halterung fir den Stabilisierungs-
rahmen (Bild A) 5/(Bild B) 3 der um den gesamten
Motor geht.

[0027] Am oberen Teil des untern Kugellagers ist
eine Metallscheibe angebracht (Bild A) 32/(Bild B) 4.
Diese ist in der Mitte so ausgestanzt das, das Loch
etwas groRer ist wie der Durchmesser der Mittelach-
se, da diese nicht berihrt werden darf. Diese Metall-
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scheibe dient zur Befestigung der unteren Feder, um
ein verrutschen der unteren Feder zu verhindern.

[0028] Die untere Feder soll bei einem schnellen L6-
sen der zusammengepressten Magnete verhindern,
das die Magnethaltevorrichtung gegen das untere
Kugellager schlagt. Die untere Feder ist vom inneren
Durchmesser so grol3 ausgelegt das die Mittelachse
nicht beriihrt werden kann.

[0029] An der unteren Verldngerungshilse (Bild A)
33 ist wie an dem untern Kugellager eine Metallschei-
be angebracht (Bild A) 34, die der Aufnahme und Be-
festigung der unteren Feder dient.

[0030] Die untere Verlangerungshllse nimmt die
Befestigung (Bild A) 35 (Bild H) 1 fir das untere
Pressrohr (Bild A) 36 auf. Die untere Verlangerungs-
hllse ist fir einen gewissen Abstand zwischen der
Magnethaltevorrichtung und dem unterm Pressrohr
notwendig, da sonst der Winkel zum Betatigen des
Pressrohres zu wenig ist.

[0031] Der innere Durchmesser der unteren Verlan-
gerungshdlse ist so grofd ausgelegt das die Mittelach-
se hicht bertihrt werden kann.

[0032] Die untere Verlangerungshilse wird am un-
teren Halteteller der Magnethaltevorrichtung fest ver-
ankert.

[0033] Der untere Halteteller (Bild A) 37 dient als
Stltze und Halterung der Dauermagnete. Der innere
Durchmesser ist so gro ausgelegt, das die Mittel-
achse nicht beriihrt werden kann. Aufier dem hat der
untere Halteteller vier quadratische Verlangerungen
die in der Mitte rund ausgeschnitten sind. In diesen
Ausschnitt kommt ein kleines Kugellager welches
vom Innendurchmesser auf den Stabilisierungsrah-
men passt (Bild A) 38/(Bild B) 5. Der obere Halteteller
und alle enthaltenen Elemente (Magnethaltevorrich-
tung) kdnnen so in der Waagerechten verschoben
werden. Aullerdem werden die auftretenden Langs-
krafte auf den Stabilisierungsrahmen Ubertragen.

[0034] Ebenfalls der Verschiebung in der Waage-
rechten und zum Abstand halten, zur sich drehenden
Mittelachse, ist das Kugellager zustandig (Bild A) 39.
Dieses Kugellager muss die Drehungen der Mittel-
achse aufnehmen kénnen und sich gleichzeitig in der
Waagerechten bewegen kdnnen.

[0035] Auf diesem Halteteller werden die Dauerma-
gnete verankert (Bild A) 15. Die Dauermagnete ha-
ben die Form von ,Kuchenstiicken” und werden vom
Hersteller einzeln je in einem Winkel von 45 Grad
magnetisiert. Die Gréfie der einzelnen Dauermagnet-
stlicke (Kuchenstlicke) sollte sich zu den Gegenma-
gneten unterscheiden. Ich habe hier 8 Stlck a 35
Grad und 2 Stlck a 40 Grad gewahlt.
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[0036] Die Gegenmagnete haben die Grolke von 8
Stick a 45 Grad. Dadurch Uberschneidet sich an den
beiden Gegenmagneten immer nur eine Trennlinie
der Magnetsticke. Dies ist vom Vorteil, wenn die Ma-
gnetscheiben nicht topp zueinander passen oder
kleine Eckchen ausgeschlagen sind. Dadurch kann
es zu magnetischen Verwirblungen kommen, die sich
negativ auf den ganzen Ablauf auswirken kénnen.
Das heildt die Dauermagnete dlrfen keinerlei Be-
schadigungen aufweisen und mussen absolut stim-
mig und genau gearbeitet sein. Unterhalb des Kugel-
lagers wird ein Metallscheibe angebracht (Bild A) 38.
Diese hat die Aufgabe den inneren Teil der Dauerma-
gnetsticke aufzunehmen und gegen jede Art des
Verrutschens zu sichern. Nach dem die Dauermag-
netstiicke in die Metallscheibe gepresst (die Dauer-
magnetstiicke stoRen sich voneinander ab) wurden
werden sie aul3en, mit den aus vier gleich grof3en Tei-
len bestehenden Befestigungskrallen verankert (Bild
A) 44/(Bild B) 6.

[0037] Die Befestigungskrallen werden umlaufend
aufgesteckt und in einer Nut im oberen teil des Halte-
teller verankert (Bild A) 40. Die Dauermagnetstiicke
sind so fest verankert und kdnnen, da sie sich gegen-
seitig abstofRen, nicht mehr verrutschen.

Beschreibung:
Mittelachse

[0038] Die aus nichtmagnetischem Edelstahl beste-
hende Mittelachse (Bild A) 1 ist das zentrale Tragele-
ment flr den sich in Uhrzeigersinn drehenden mittle-
ren Teil. Man kénnte die Mittelachse je nach GréRe
und starke der Dauermagnete, auch als Rohr oder
aus Aluminium herstellen.

[0039] Dieses Motorensystem ist als Baukastensys-
tem konzipiert. Es kénnen mehrere Motoren Uberein-
ander gestellt werden um die Leistung zu erhéhen
(Bild E). Die Hulle hat am oberen und untern Rand ei-
nen umlaufenden Rand (Bild E) 1 der an jedem Ende
mit Loéchern versehen wird (Bild A 46)/(Bild E) 2/3/4.
Die Hulle und die Befestigungen sind immer gleich.
Der untere Motor kann durch die Lécher mit Schrau-
ben im Boden verankert werden (Bild E) 2. Ansons-
ten kénnen durch die selben Lécher die Motoren mit
Schrauben untereinander verbunden werden (Bild E)
3. Die oberen Befestigungslécher kénnen dazu be-
nutzt werden, zum Beispiel einen Generator und
elektronische Elemente zu befestigen.

[0040] Die Mittelachse ist so aufgebaut, das alle Mit-
telachsen in so einen Baukastenturm miteinander
verbunden sind. Sie rutschen bei der ersten Umdre-
hung ineinander (Bild F) 1 und kénnen die Kraft ohne
Verlust an die nachste Mittelachse (bertragen. Bei ei-
nem notwendigen Auseinanderbauen des Turmes
werden die Mittelachsen nur durch ein Abheben von-
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einander getrennt.

[0041] Die vier Zacken der Mittelachse des unteren
Turmes (Bild F) 2 passen genau in die vier Zacken
des Gegenstickes der Mittelachse des oberen Tur-
mes (Bild F) 1. Die Mittelachse des untern Turmes
verjlingt sich am oberen Teil (Bild F) 3.

[0042] Im inneren der Verjingung ist mittig eine
Bohrung angebracht die eine Metallfeder aufnhehmen
kann (Bild F) 4. Auf diese Verjliingung wird eine Me-
tallhiilse geschoben (Bild F) 5 so das es von aulRen
wieder bindig ist. Die Hilse ist seitlich mit vier l[angli-
chen senkrechten Bohrungen versehen (Bild F) 6.
Diese Bohrungen (in jede Himmelsrichtung eine) sind
ein wenig langer wie die Zacken am oberen Ende der
Hilse (Bild F) 7. Durch die Bohrungen werden die
Hilse und Mittelstange mit einander verbunden, so
dass die Hilse noch nach oben und unten beweglich
bleibt. Durch diese Konstruktion ist dieser Teil der
Mittelachse in der Senkrechten flexibel und rutscht
bei Bedarf bei der ersten Umdrehung in das Gegen-
stiick.

Beschreibung:
Die Hille

[0043] Um ein nach aufien Dringen von magneti-
schen Wellen zu vermeiden ist eine gute Abschir-
mung unumganglich.

[0044] Die Hille besteht im wesentlichen aus drei
Komponenten, den Innenteil, der Flllung und den
AuRenteil.

[0045] Der Innen- und AuBenteil (Bild A) 41/42 be-
steht aus den gleichen Material.

[0046] Dies kdnnen Plastik, Aluminium, nachwach-
sende Rohstoffe wie Holz oder Recycling Materialien
sein.

[0047] Die beiden Teile sollten an verschieden Stel-
len miteinander verbunden sein, das sie beim Befiil-
len nicht verrutschen. Das Material muss auch nicht
sonderlich stark sein, da hier die Fullung einen Grof3-
teil der Stabilitdt mit bringt. Ob die Hille rund oder
eckig um den Motor gestaltet wird, ist an dieser Stelle
zweitrangig.

[0048] Die Fillung besteht aus handelsiblichem
Bauschaum (Bild A) 43. Mit diesem Bauschaum kann
man eine vorgefertigte Form (Hille) auf eine einfache
Art bis in die kleinste Ecke flllen. Der Bauschaum ist
preiswert, sehr leicht und im getrocknetem Zustand
sehr stabil. AuRerdem schirmt er die Umwelt ausrei-
chend gegen die magnetischen Strahlungen ab. Die
Dicke der Ausschamung richtet sich nattrlich nach
der Starke der verwendeten Magnete. AulRerdem
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sollten bei der Herstellung alle Durchlasse z. B. fir
das Pressrohr (Bild A) 11/34 und eventuelle Zwangs-
beltftung und -Entliftungen die Ausflihrung in zwei
eingebauten Rechtenwinkeln eingeplant werden
(Bild 1). Diese Ausflihrung gewahrleistet auch an die-
sen Stellen eine ordentliche Abschirmung gegen die
magnetischen Strahlungen.

[0049] Andem Innenteil der Hiille werden Oben und
Unten noch Halterungen (Nuten) fiir den Stabilisie-
rungsrahmen (Bild A) 5 angebracht.

[0050] Der Stabilisierungsrahmen wird nur Oben
und Unten (Bild A) 45 an der Hllle sehr stabil befes-
tigt da es sich in der Mitte des Motors um bewegliche
Teile handelt. Die fertige Hulle sollte aus mindestens
zwei Teilen (links und rechts) bestehen, die man zu-
sammen fligen kann. Diese beiden Teile werden
dann Uber die Nut fir den Stabilisierungsrahmen zur
Mitte an die Mittelachse geschoben, ohne diese zu
beriihren und miteinander verbunden. Wie im Ab-
schnitt (Mittelachse) beschrieben wird die Hiille, von
der Form, als Baukastensystem konzipiert.

Beschreibung:
Pressrohr und Notausschalter

[0051] Um die Dauermagnete so nah wie mdglich
zusammen zu Pressen wird das Pressrohr bendtigt.
Beide Pressrohre sind nur so lang, dass sie gerade
aus der Hille heraus schauen. An diesem Ende sind
sie jeweils mit einem Gewinde versehen, so dass
noch ein Stiick Rohr darauf geschraubt werden kann
(verlangerter Arm). Da dieser verlangerter Arm nur
fir das zusammenpressen der Dauermagnete bend-
tig wird, ist er abschraubbar.

[0052] Im abgeschraubten Zustand wird auf das
Ende des Pressrohres was aus der Hille heraus
schaut, ein Plastikverschluss geschraubt um die Ver-
letzungsgefahr zu minimieren.

[0053] Beim Zusammenpressen der oberen Dauer-
magnete wird das obere Pressrohr aulien nach unten
gedruckt. Dazu benétigt das obere Pressrohr einen
Umkehrmechanismus. Dazu besteht das obere
Pressrohr aus zwei gleichgrof3en Teilen. Das erste
Teil wird an die obere Verlangerungshulse befestigt
(Bild A) 10/(Bild L) 1/(Bild M) 1. Genau mittig des ers-
ten Teiles wird dieses so an eine Verlangerung des
Stabilisierungsrahmen befestigt, so das es beweglich
bleibt (Bild A) 46 (Bild L) 2/(Bild M) 2. Das erste Teil
wird mit dem zweiten Teil so verbunden das eine Be-
wegung nach unten und oben mdglich ist (Bild A) 47
(Bild L) 3/(Bild M) 3. Das zweite Teil wird im selben
Abstand, wie die Mitte des ersten Teiles bis zur Ver-
bindung der beiden Teile, am Stabilisierungsrahmen
beweglich befestigt (Bild A) 48/(Bild L) 4/(Bild M) 4.
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[0054] Durch diesen Mechanismus wird das obere
Pressrohr auflen nach unten gerickt, geichzeitig
geht auch im Inneren die obere Magnethaltevorri-
chung nach unten.

[0055] Das untere Pressrohr wird an der unteren
Verlangerungshiilse befestigt (Bild A) 35/(Bild H).
Eine bewegliche Befestigung befindet sich fir den
Gegendruck noch am Stabilisierungsrahmen (Bild A)
49. Nun kann auch dieses Pressrohr hach unten ge-
driickt werden und die untere Magnethaltevorrichung
geht nach oben.

[0056] Um die Dauermagnete dauerhaft in einem
zusammen gepressten Zustand zu halten, bedarf es
einer Aritierung. Dies wird zusammen mit einem Not-
ausschalter verwirklicht.

[0057] Ich habe diesen Notausschalter einen Platz
aulerhalb der Hille angedacht, da innerhalb der HGl-
le zu wenig Platz ist. Man kann den ganzen Mecha-
nismus in die Hllle einarbeiten. An dieser Stelle
misste aber die Flllung der Huille verstarkt werden.

[0058] Die Fuhrung fir das Pressrohr wird genau an
die Stelle aufgesetzt, wo dass Pressrohr aus der HGl-
le hervortritt (Bild G) 1. Ob oberes, oder unteres
Pressrohr ist gleichglltig, es ist bei beiden das Glei-
che.

[0059] Wird das Pressrohr nach unten gedriickt, um
die Dauermagnete zusammen zu Pressen kommt ein
Metallteil (Hammer) ins Spiel (Bild G) 2. Dieser Ham-
mer ist nach oben rechts hin abgeflacht. An den Lan-
gen rechten Teil des Hammers ist ein Metallrohr an-
gebracht (Bild G) 3. Dieses Metallrohr passt in eine
Bohrung die zum Gestange zum Notschalter flhrt
(Bild G) 4.

[0060] In der Bohrung ist so Platz, dass sich das
Metallrohr hin und her bewegen kann. Die Tiefe der
Bohrung, richtet auch nach der Unterkante des Ham-
mers.

[0061] (Bild G)5. Das heist die Tiefe der Bohrung ist
geringflgig grolRer, wie die Breite der Unterkannte
des Hammers. Die angebrachte Feder sorgt dafir
dass der Hammerkopf immer wieder in seine Aus-
gangslage in de Flhrung zurlck kehrt (Bild G) 6.

[0062] Die aufgesetzte Scheibe halt die Feder in ih-
rer Position und erhalt den Gegendruck (Bild G) 7.
Der Notschalterknopf ist so grof3, dass man mit der
Hand dagegen schlagen kann (Bild G) 8.

[0063] Beim nach unten dricken des Pressrohres
wird der Hammer automatisch nach rechts gedriickt
und rastet, wenn dass Pressrohr sein unteres Maxi-
mum erreicht hat wieder tGiber dem Pressrohr ein (Bild
G) 7. Dieser Mechanismus ahnelt dem eines Tir-
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schlosses. Bei einem Schlag auf den Notschalter-
knopf sorgt ein Mechanismus dafiir, dass sich der
Hammer nach rechts zuriickzieht. Durch die absto-
Rende Kraft der Dauermagnete geht das Pressrohr
sofort aus der Verankerung nach oben und die Dau-
ermagnete sind von einander getrennt.

[0064] Es ist natlrlich auch méglich nur einen Not-
schalter je Motor zu montieren und damit beide
Pressrohre zu bedienen. Die Mechanik wird dann
entsprechend angepasst.

Beschreibung:
Wirkung der Magnete

[0065] Wie bereits beschrieben beruht das Wir-
kungsprinzip des Motors auf der Basis sich absto-
Render Dauermagnete.

[0066] Die Dauermagnete bestehen aus vielen ge-
nau zusammenpassenden Stucken, (Kuchensti-
cken) die dann zusammengesetzt einen Kreis bilden
(Bild B) 7. Jedes Dauermagnetstiick wird einzeln in
einem Winkel von 45 Grad in Nord-Sud (+/-) Rich-
tung magnetisiert. Was technisch kein Problem dar-
stellt.

[0067] Leider habe ich keinen Hersteller von Mag-
neten gefunden, welcher in der Lage ist einen so ma-
gnetisierten Kreis aus einem Stilick herzustellen. Dies
wlrde die Gefahr magnetischer Verwirbelungen an
den Trennlinien der Magnetstiicke komplett reduzie-
ren.

[0068] Aus diesem Grund werden die Dauermag-
netsticke (Bild B) 7 der beiden Gegenmagnete (wie
bereits auf Seite 3 beschrieben) in unterschiedlichen
Grolen angebracht. Es begegnen sich so immer nur
eine Trennlinie (Bild B) 8. Nach dem Anbringen der
beiden Gegenmagnete treffen somit gleiche, sich in
einem Winkel von 45 Grad abstoRende Polungen,
(Nord auf Nord) aufeinander (Bild C). Um den Wir-
kungsgrad zu erhdhen wird mit insgesamt vier zu-
sammengesetzten Dauermagnetscheiben gearbeitet
(Bild C).

[0069] Die obere Dauermagnetscheibe (Bild C) 1
und untere Dauermagnetscheibe, (Bild C) 4 sind so
im Motor installiert, das sie sich nur nach oben oder
unten, bewegen kénnen. Die beiden Gegenmagnet-
scheiben (Bild C) 2/3 an der Mittelstange drehend ge-
lagert. Die jeweiligen Gegenmagnete, also die obere
Dauermagnetscheibe (Bild C) 1 und die untere Dau-
ermagnetscheibe (Bild C) 4 werden gegen die an der
Mittelstange angebrachten Dauermagnetscheiben
(Bild C) 2 und 3 so nahe wie mdglich zusammen ge-
presst

[0070] Die beiden an der Mittelstange befestigten
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Dauermagnetscheiden behalten ihren Abstand bei.
Dadurch kann es zu keiner Behinderung durch mag-
netischen Strahlungen kommen. Durch das Zusam-
menpressen wird der Druck in einem Winkel von je-
weils 45 Grad, auf die beiden mittleren, an der Mittel-
stange befestigten Dauermagnete derart erhdht,
dass sie sich im Uhrzeigersinn in hoher Geschwindig-
keit und Kraft drehen.

[0071] Ich habe aber auch festgestellt, dass man
nicht noch mehr Magnete in einem System vereinen
kann. Deshalb die Verbindung mehrerer Systeme im
Baukastenprinzip.

[0072] Es gibt auch noch eine zweite Moglichkeit
sich abstoflende magnetische Strahlung fur Bewe-
gungsenergie zu nutzen.

[0073] Der Aufbau des Motors ist vom Grundprinzip
her ahnlich. Die Magnete sind aber bei dieser Version
keine Scheiben sondern ringférmige Zylinder.

[0074] Der innere Zylinder wird direkt an der sich
drehenden Mittelstange befestigt. Der duliere Zylin-
der wird fest an einem Rahmen verankert. Die beiden
Zylinder sollten so dicht wie moglich zusammen sit-
zen. Auch hier haben wir dasselbe Grundprinzip.
Gleiche Polungen StolRen sich ab und das in einem
Winkel von 45 Grad (Bild D)/(Bild K).

[0075] Der innere Zylinder besteht auch hier aus
kleinen langen Zylindersticken die einzeln in einem
Winkel von 45 Grad nach aufien magnetisiert werden
und dann zu dem Zylinder zusammengesetzt werden
(Bild D) 1. Parallel dazu wird auch der dulRere Zylin-
der aus kleinen langen Zylinderstlicken, die einzelnin
einem Winkel von 45 Grad nach aulRen magnetisiert
werden, zusammengesetzt (Bild D) 2. Wichtig bei der
GroRe der einzelnen Zylinderstiicke ist auch bei die-
ser Version, dass sich nur eine Trennlinie der einzel-
nen Zylinderstiicke im Bewegungsablauf berihren
darf. Das heilt, die inneren Zylindersticke haben
eine andere Grole in der Breite (Bild D) 3 zu 4, wie
die auleren Zylinderstiicke. Dies soll auch hier einer
eventuellen Kantenverwirblung entgegenwirken.

[0076] Zu beachten ist die richtige Anordnung der
Polung (Bild K).

[0077] (Aus Platzgrinden habe ich hier nur + und -
Symbole).

[0078] Die beiden Zylinder werden so nah wie még-
lich zusammen eingebaut um eine mdglichst hohe
Wirkung zu erreichen. Der, an der Mittelstange befes-
tigte innere Zylinder wird sich im Uhrzeigersinn um
die eigene Achse drehen. Fir ein eventuelles Anhal-
ten muss einer der beiden Zylinder ein ganzes Stiick,
nach oben oder unten bewegt werden. Dann kommt
dieser in magnetische Verwirblungen und die Dre-
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hungen des inneren Zylinders werden gestoppt.

[0079] Der Grundaufbau des Motors mit Stabilisie-
rungsrahmen ahnelt der ersten Version. Die Hiille
und das Baukastensystem ist auch bei Version zwei
anwendbar.

[0080] Da ich diese Version selbst ausprobiert habe
weild ich, dass es schwierig ist, diese Zylinder zusam-
men zu bauen und zu stabilisieren. Aber es funktio-
niert.

[0081] Leider habe ich keinen Hersteller von Mag-
neten gefunden, der so einen Zylinder aus einem
Stick richtig magnetisieren kann. Der Zusammenbau
ist einfacher und das Risiko von abgebrochenen Kan-
ten und Ecken (magnetische Verwirblungen) ist mini-
miert.

[0082] Wichtig ist bei beiden Systemen, das es kei-
ne hervorstehenden Kanten und Ecken, nach dem
zusammensetzen der Dauermagnete, gibt. Alles
muss 100 prozentig zusammen passen, dann gibt es
auch keine magnetische Verwirblungen. Die von mir
verwendeten Ferritmagnete haben den Vorteil, das
sie leicht in jeder Gréfle und Art herzu stellen sind.
Sie sind preiswert und von der Leistung akzeptabel.
Naturlich gibt es auch Nachteile.

[0083] An erster Stelle steht hier das sie zwar sehr
hart sind, aber dazu neigen schon bei kleineren Zu-
sammenstoRen ihre Ecken und Kanten zu verlieren.
Man kann die Ferritmagnete auch durch einen so ge-
nanten Hochenergie-Magnet ersetzen.

[0084] Wie zum Beispiel einen Neodym-Eisen-Bor
(NdFeB) Magneten.

[0085] Dieser Ubertrifft den Wirkungsgrad eines Fer-
ritmagneten um das Vielfache.

[0086] Mit einem 100 x 100 x 15 mm grolien Mag-
neten kann man eine 100 Kg schwere Person pro-
blemlos an einer Metalldecke befestigen. Man kénnte
mit viel kleineren Magneten eine sehr hohe Effizienz
erreichen. Ein weiterer Vorteil ist, dass die Ecken und
Kanten nicht so schnell ausbrechen da, sie galva-
nisch Verzinkt oder Vernickelt sind. Aber da sind noch
die Nachteile. Hier stehen eine sehr aufwendige Her-
stellung und draus Resultierten hohen Preis. Grofite
Sorgfalt beim Zusammenbau, denn man muss diese
stérrischen Magnete handeln kénnen.

Schutzanspriiche

1. Schutzanspruch wird begehrt auf:
1. Magnetmotor auf der Basis von sich abstofienden
Magneten
2. Spannsystem zum Zusammenpressen und ent-
spannen der Magnete, mit Notausschalter
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3. Magnetische Strahlung verhindernde Hulle mit
Bauschaumflllung

4. Baukastensystem der Magnetmotoren und Ein-
rastmechanismus der Mittelstange

Es folgen 4 Blatt Zeichnungen
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